
3
0

1700

208

40
5
3

56

300

8 X ∅ 4 .2 贯穿

M 5 - 6 H 贯穿

14
1

6X ∅19 贯穿

18
0

16

30
1 4 X ∅ 5 贯穿

M 6 - 6 H 贯穿

700

80

4
0

2
2

2727

11
0
0

14
9
5

2×∅6.6 完全贯窜

∅12.8×90°

513

350

11
0

222

1002

B R T N N 11 W S S 3 P 技 术 规 格 书

电 源 容

量（K V A )

电 源

（V）

适 应 成

型 机（T）

驱 动方

式

横 行 行

程（m m）

引拔 行

程（m m）

上下行

程（m m）

待 机

位（m m）

最 大 载

荷（K g）

循 环时

间（s）

取出时

间（s）

手 臂

型式

治具

形 式

姿 态

角度

工 作气

压（M P a）

空 气消耗

量（N L / c

y c l e）

精 度定

位（m m）

整 机 尺 寸 长

*宽 *

高（m m）

净 重

（K g）

2 .5 9 2 2 0
2 5 0 T -

4 8 0 T

A C 伺服

马达
17 0 0 7 0 0 11 0 0 1 8 2 .5 1 0 6 .1 5 1 .6 3

单 臂

双 截

2吸 2

抱
9 0° 0 .5 - 0 .6 3 .2 ±0 .0 5

2 7 2 7 * 1 2 1 0

* 1 4 9 5
2 6 1

横 行 部 引拔 部 正臂部 副臂部

横 行 部电

机

横 行

部 减

速 机

横 行 部

滑 轨

横 行 齿

条 / 皮

带

引拔 部

电 机

引拔 部

减 速 机

引拔 部

滑 轨

引拔 部 齿

条 / 皮带

引拔 部

气缸

正臂部

电 机

正臂部

减 速 机

正臂

部 滑

轨

正臂

部 齿

条 /

皮带

正臂

部 气

缸

副臂部电

机

副臂部 减

速 机

副臂部

滑 轨

副臂部 齿

条 / 皮带

副臂部

气缸

1 0 0 0 W
7 5 0 W

1:9
2 5 m m 皮带 2 5 7 5 0 W

7 5 0 W

1:5
2 0 m m 齿 条 2 0 / 1 0 0 0 W

7 5 0 W

1:9

2 0 m m

2 5 m m

2 0 m m

3 0 m m
/ / / / / /

基 座 底部 孔 位

侧姿 翻 板 孔 位

因改良等原因，规格外观有所变更时，不再另行通知，敬请谅解。（Without further notice if specification and exterior have been changed because of improvement. Thanks for your understanding.）
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